
■モーターの回転スピード計測結果

モーター 負荷 平均 負荷あり ÷ 負荷なし

種類 有無 1回目 2回目 3回目 4回目 5回目 （RPM換算）

25% Mモーター あり 964 967 917 939 953 948 32

なし 1,045 1,065 1,063 1,065 1,088 1,065 36

Lモーター あり 1,218 1,228 1,230 1,233 1,228 1,227 41

なし 1,282 1,279 1,279 1,283 1,284 1,281 43

50% Mモーター あり 2,527 2,545 2,560 2,563 2,555 2,550 85

なし 2,679 2,701 2,690 2,683 2,687 2,688 90

Lモーター あり 2,776 2,810 2,795 2,779 2,791 2,790 93

なし 2,825 2,840 2,871 2,878 2,857 2,854 95

75% Mモーター あり 4,107 4,110 4,115 4,124 4,081 4,107 137

なし 4,280 4,275 4,285 4,244 4,250 4,267 142

Lモーター あり 4,353 4,364 4,364 4,375 4,381 4,367 146

なし 4,442 4,470 4,473 4,474 4,474 4,467 149

100% Mモーター あり 5,662 5,697 5,686 5,669 5,632 5,669 189

なし 5,822 5,802 5,840 5,864 5,864 5,838 195

Lモーター あり 5,910 5,888 5,906 5,907 5,919 5,906 197

なし 6,002 6,019 6,045 6,038 6,042 6,029 201

（2019/07/22現在）
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計測結果（5秒あたりの回転角度（単位：度））
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