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検証内容

教育版レゴ マインドストーム EV3の生産・販売時期によって、Lモーターの性能に差がないかを検証しました。

比較検証に使用したEV3は、以下のものです。

旧ハードウェア：2013年9月頃販売

新ハードウェア：2014年10月頃販売

検証した内容は以下の点です。

検証①：Lモーターの外観に相違点がないかを確認。

検証②：Lモーターの各制御モードにおいて、TOPPERS/HRP2カーネル環境を使用し、動作に差がないかを確認。

検証①　外観の相違点

Lモーターの外観に相違点は見られませんでした。
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検証②　モーターの各制御モードにおける動作の差

■モーターパワーについて

検証方法：

・２つのモーターを同じパワーで回転させ、出力されるパワーを10秒間0.1秒ごとに計測する

・パワーは１０～１００の範囲で１秒ごとに１０ずつ変化させる

→指定したパワーに対して、実際に出力される値に違いがないか検証する

測定結果：

測定①（データログファイル：lmotor_power_log_1.txt）

経過時間（単位：s） 0.0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7

旧センサー 0 0 12 11 11 10 10 10 10 10 11 17 19 20 20 20 20 20

新センサー 0 0 12 11 11 10 10 10 10 10 10 18 19 20 20 20 20 20

（以降省略）
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測定②（データログファイル：lmotor_power_log_2.txt）

経過時間（単位：s） 0.0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7

旧センサー 0 0 12 11 10 10 10 10 10 10 10 18 20 20 20 20 20 20

新センサー 0 0 12 11 10 11 10 10 10 10 10 17 19 20 19 20 20 20

（以降省略）

結論：

２つのセンサーの差は、最大で2でした。

２つのセンサーは、ほぼ同じ値を計測しました。

新、旧モーターによる明らかな差は見られませんでした。

0

10

20

30

40

50

60

70

80

90

100

0.0 1.0 2.0 3.0 4.0 5.0 6.0 7.0 8.0 9.0

旧センサー 

新センサー 

Copyright 2015 Afrel Co.,Ltd.

http://www.afrel.co.jp



■回転角度について

検証方法：

・一定回転数動作させ、実際に回転した回転数を0.1秒ごとに計測する

→指定した回転角度に対し、実際に動作する回転角度に違いがないか検証する

測定結果：

測定①：パワー50で10回転(3600度)（データログファイル：lmotor_rotate_log_1.txt）

経過時間（単位：s） 0.0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7

旧センサー 0 27 85 148 208 268 326 385 444 503 561 619 677 736 794 853 911 970

新センサー 0 26 85 149 209 269 327 387 445 505 563 622 680 739 797 856 914 973

（以降省略）
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測定②：パワー10で20回転(7200度)（データログファイル：lmotor_rotate_log_2.txt）

経過時間（単位：s） 0.0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1.0 1.1 1.2 1.3 1.4 1.5 1.6 1.7

旧センサー 0 41 121 212 303 397 490 584 676 770 863 958 1049 1143 1236 1330 1422 1516

新センサー 0 41 119 207 297 388 478 569 659 751 841 933 1023 1114 1204 1296 1386 1478

（以降省略）

結論：

指定した回転角度に達するまでの時間および実際に回転した角度のいずれも、

新、旧モーターで明らかな差は見られませんでした。
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