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 EV3カラーセンサー／NXTカラーセンサー／HiTechnic社カラーセンサーを用いて
色を計測し、各センサーで取得できる値の違いについて比較実験しました。 

 

 実験に使用したソフトウェア、カラーセンサー、マインドストームの組み合わせは下
記の6パターンです。 

ソフトウェア EV3ソフトウェア NXTソフトウェア ROBOLAB 

カラーセンサー 

EV3 

カラーセ
ンサー 

NXTカ

ラーセン
サー 

HiTechnic

社カラーセ
ンサー 

NXTカラー
センサー 

 

HiTechnic

社カラーセ
ンサー 

HiTechnic社 

カラーセンサー 

マインドストーム EV3 NXT NXT 

※EV3ソフトウェアのVersionは1.0.1を使用しました。 

※NXTソフトウェアのVersionは2.1.6を使用しました。 

※HiTechnic社カラーセンサーはV2を使用しました 
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 実験に使用した色は下図のとおりです。赤・青・緑・黄それぞれ6パターン、計24パ
ターンの色を計測し、それぞれ赤・青・緑・黄と認識できるか実験しました。 

赤 ① ② ③ ④ ⑤ ⑥ 

緑 

青 

黄 

① ② ③ ④ ⑤ ⑥ 

① ② ③ ④ ⑤ ⑥ 

① ② ③ ④ ⑤ ⑥ 
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 HiTechnic社カラーセンサーは0~17の範囲の値が取得できるため、下図のような
範囲の数値が取得できた場合に、それぞれ赤・青・緑・黄と認識できたものとしまし
た。 

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 

赤 黄 緑 青 

 EV3カラーセンサーは「赤：5」「青：2」「緑：3」「黄：4」として判定しました。 

 

 NXTカラーセンサーは「赤：5」「青：2」「緑：3」「黄：4」として判定しました。 
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実験結果は右表のと
おりです。 

 

右表の色は、実験方
法②に示した色に対
応しています。 

 

実験方法③の基準に
従い、各色（赤・青・
緑・黄）と認識できたも
のは「OK」、誤認識お
よび値が安定しないも
のは「NG」としていま
す。 
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計測した詳細な値は下表のとおりです。 

・・・EV3ソフトウェア×EV3を使用した場合 

※「距離」は、計測時のセンサーと計測対象との距離です。 

※（）の中の値は、実際に計測された値です。 

※「色」は実験方法②に示した色に対応しています。 

※「OK」「NG」の判定は、実験方法③に示した基準に従っています。 
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計測した詳細な値は下表のとおりです。 

・・・NXTソフトウェア×NXTを使用した場合 

※「距離」は、計測時のセンサーと計測対象との距離です。 

※（）の中の値は、実際に計測された値です。 

※「色」は実験方法②に示した色に対応しています。 

※「OK」「NG」の判定は、実験方法③に示した基準に従っています。 
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計測した詳細な値は下表のとおりです。 

・・・ROBOLAB×NXTを使用した場合 

※「距離」は、計測時のセンサーと計測対象との距離です。 

※（）の中の値は、実際に計測された値です。 

※「色」は実験方法②に示した色に対応しています。 

※「OK」「NG」の判定は、実験方法③に示した基準に従っています。 


