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ROBOLABにおける
HiTechnic社製 ジャイロセンサのオフセット値
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動作環境 （2012年3月29日現在）

ハードウェア
教育用レゴ マインドストームNXT
HiTechnic社製 ジャイロセンサ (Gyro Sensor) 

ソフトウェア
ROBOLAB2.9.4
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ジャイロセンサとは※1

HiTechnic社製 ジャイロセンサは、単軸のジャイ
ロスコープにより、構成されているセンサです。

1秒間の回転角度を返します。

NXTの入力ポートに標準のケーブルで接続して
使用します。約1秒間に300回の測定が可能です。

測定できる回転方向は、写真の様な方向です。

※1
HiTechnic Products社のHPより引用しています。
http://www.hitechnic.com/
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ジャイロセンサが静止した状態のとき、ROBOLABでは「600」という値を返しま

す。しかし、ジャイロセンサには個体差があり、静止した状態で測定した場合で
も「600」でないものがあります。ジャイロセンサを使用するときに、オフセット値

をセットすることで正確な値を取得できます。

ジャイロセンサのオフセット値の取得方法
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10回ループさせ、静止した状態
のジャイロセンサの値を0.01秒

間隔で読み取り、赤コンテナに
加算します。

赤コンテナの値
を10で割り、液

晶に表示します。

静止した状態のジャイロセンサの値を数回測定し、測定した回数で割ることで
正確な値を算出します。赤コンテナの値と「600」の差が、そのジャイロセンサ

の個体差となります。
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ジャイロセンサ・各コン
テナを初期化します。
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プログラム開始時にオフセット値を取得し、オフセット値を表示します。
オフセット値を取得したジャイロセンサの値から減算することで、静止
状態を「0」として、正確な回転角度を表示します。ジャイロセンサを2
番のポートに接続してください。
※プログラム開始時は、静止状態にしてください。

サンプルプログラム（Gyro-offset.vi）
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オフセット値の取得
回転角度を取得し、
オフセット値を減算

実行結果

回転角度

オフセット値

回転角度はジャイロセンサが
左に振れるとマイナス、右に
振れるとプラスになります。
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